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Specifications Sheet  No.SPEC-1232（第 10版）

EC1200A プログラム調節計

ＥＣ１２００は、2000ステップ／4プログラム、200パ
ターンのプログラム制御を可能にしたプログラム調節計
です。
ヒューマンマシンインタフェースには大形のTFTカ

ラーLCDを使用し、グラフィカルな画面構成により高機
能でありながら、簡単な操作性を実現しています。最新テ
クノロジィを搭載したＥＣ１２００は高性能熱処理プロ
セスにフィットした高機能で、高精度な制御を実現する
アドバンストプログラム調節計です。

概　要

特　長

■1台で3チャネルまでのマルチループ制御が可能
制御チャネル：１台で1～3チャネルのプログラム制御

可能
：ARCNETR接続の協調制御によりMax
18チャネルまで制御可能
（６台の協調制御）

■豊富なプログラム数
４要素連動プログラム制御（例：温度＋ガス＋圧力）
プログラムバイアス制御（例：３チャネル温度制御）
３プログラム独立制御（例：３炉集中制御）
■高品質熱処理システムをトータルに制御
温　　　　度：ワーク温度差（ T）制御及びプロファ

イリング制御によりワークの実体温
度制御が可能

雰囲気ガス：温度制御に連動したプログラムAO出
力でマスフローコントローラ等によ
り雰囲気ガス流量（濃度）及び炉内圧力
制御が可能

均 熱 保 証：直列・並列接続ヒータの断線及び部分
断線監視（ヒータ監視ユニット
ZE7201）によりワーク均熱を保証

Z E 7 2 0 1：抵抗値測定方式のためヒータ交換最適
時期を把握可能

キープ時間：ワーク内外温度差でキープ時間を制御
するため均一な焼結が可能

■豊富な入出力機能
入　　　　力：精密PV入力（1～3チャネル）、精密オプ

ションAI（プロファイリング、 T制御
等に使用：Max３点）

出　　　　力：制御出力（1～3チャネル）、アナログ伝
送（マスフローコントローラ等の設定
用出力Max３点）

D I ／ D O：Max 各16点
通 信 機 能：RS-232C、RS-422A、GP-IB
拡 張 機 能：ARCNETR使用
■TFT大形フルカラー画面（103×75mm）
●カラーグラフィックによるエクセレントHMI
●高機能、多機能と対話式でイージオペレーション
●リアルタイムトレンド画面で制御結果を一目で確認
●グラフィックパターンとデータ入力が同一画面のた
　めプログラムの作成が容易
■高精度
高　精　度：±（0.05％ F.S.＋1digit）
高 分 解 能：0.01℃（Pt100、JPt100）
■ICメモリカードによりデータを保管、管理
プログラムパターン、PID定数、パラメータ、SET UP
データ、PVトレンド

形　式

EC1200調節計は、次の６機種があります。
EC1201A …………マルチループ制御
EC1202A …………ワーク温度 T制御（ワーク内外温度

差制御）
EC1203A …………広帯域制御

（２入力切換／１制御出力）
EC1206A …………異種入力連動制御
EC1210A …………プロファイリング制御（ワーク近傍か

らのカスケード制御）
EC1261A…………６チャネル６コントロール制御（別ス

ペックシート参照）
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■プログラム数
（同時動作可能な個別プログラムパターン数）
制 御 ル ー プ：Max３プログラム　
A　O ：Max３プログラム

■プログラム
パターン／ステップ
200パターン Max
但し、ワーク温度 T、広帯域制御時または異種入力連
動制御時は100パターンMax
100ステップ／パターン（ステップNo.0～99）
合計 2000ステップ／4プログラム（Max）
但し、ワーク温度 Ｔ、広帯域制御または異種入力連動
制御時は1000ステップ/4プログラム（Max）
4プログラム時：  50（  25）パターン／プログラム
3プログラム時：  66（  33）パターン／プログラム
2プログラム時：100（  50）パターン／プログラム
1プログラム時：200（100）パターン／プログラム
（  ）内はワーク温度 T、広帯域制御または異種入力連
動制御時
設　定　方　式：傾斜と目標SP設定；θ－Y形

時間と目標SP設定； X－Y形
※内部スイッチにより切換可

制御形式（マルチループ制御）：
１入力タイプ
　●１プログラム－１コントロール
２入力タイプ
　●２プログラム－２コントロール
　　（２チャネル独立）
　●１プログラム－２コントロール
　　（チャネル１にプログラム設定）
３入力タイプ
　●３プログラム－３コントロール
　　（３チャネル独立）
　●１プログラム－３コントロール
　　（チャネル２にプログラム設定）
　●１プログラム－１コントロール

１プログラム－２コントロール
（チャネル２および３にプログラ
ム設定）

動 作 モ ー ド：個別動作または一括動作を選択
個別動作；各チャネル個別にRUN/

STOP、RESETおよびパ
ターン切換可能

一括動作；全チャネル同時にRUN/
STOP、RESETおよびパ
ターン切換可能

設　定　範　囲：SP ；レンジ幅全域
傾斜；0.01～999.99℃/minまたは

0.01～999.99℃/hour
※内部スイッチにより選択

時間；000h00min ～999h59minまたは
0h00min00s～9h59min59s
※内部スイッチにより選択

SP補正（バイアス）：プログラムドバイアス（リファレンス
ポイントは全チャネル共通）
8バイアス／グループ、3グループ／
チャネル

パターンリンク：全チャネル共通に有／無選択可
パターン切換をDIにて行う場合は無
効

ギャランティソーク：全チャネル共通に有／無選択可
繰　り　返　し：Max 999回（ステップ指定可）
シーケンス接点、タイミングDO：Max 16点（DOアサインによる）

タイミングDOはON時間設定可
（１～1999s）シーケンス接点はプログ
ラムSTOP中も有効

コンディション入力：Max 16点（DIアサインによる）
P V ス タ ー ト：有／無（全チャネル共通選択）

停電復帰時（プログラムRUN中のみ有効）
プログラムRESET後のRUN（１回のみ）

プログラム書換：WRITE Modeに切換、常時可能
プログラムコピー：チャネル間またはパターン間コピー
運転（RUN/STOP）：表面キー（および上位通信）／DI選択

（DIアサインによる）
チャネルごと（個別動作時）または全
チャネル同時（一括動作時）
DIによるRUN/STOPはモメンタリ／
オルタネート（全チャネル共通選択）オ
ルタネートの場合はキーおよび通信
による切換不可

パターン切換：表面キー（および上位通信）／DI選択
（DIアサインによる）
チャネルごと（個別動作時）または全
チャネル同時（一括動作時）
プログラムRUN中は不可
パターン切換によりプログラムリ
セット

プログラム RESET ：表面キー、上位通信およびDIのいずれ
かからも可能
チャネルごと（個別動作時）または全
チャネル同時（一括動作時）
プログラムRUN中は不可
RESET時のSP
「保持」または「00ステップSPに移
行」を選択

プログラム ADVANCE ：表面キー、上位通信およびDIのいずれ
かからも可能
個別動作／一括動作に関係なくチャ
ネルごとに動作
プログラムRUN中は不可

ステップ状UP/DOWN：X－Y形時のみ可能
プログラム終了時制御出力 ：プログラム終了時出力OFF/継続

（全チャネル共通選択）

■入力  （PV）
レ 　 ン 　 ジ：マルチレンジ方式、ただし、レンジグ

ループ内に限る。レンジ一覧表参照
分 　 解 　 能：0.1℃

但し、Pt100、JPt100は0.01℃

仕　様

計 Max 
　 ４プログラム 
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精　　　　　度：±（0.05％ F.S.＋1digit）
但し、熱電対入力は基準接点補償精度
含まず。詳細は精度定格による。

基準接点補償精度：Ｂ、Ｒ、Ｓ、Au-Fe、PR40－20は±１℃
Ｋ、Ｅ、Ｊ、Ｔ、Ｎ、WRe5－26、PLⅡ、Ｕ、Ｌ
は±0.5℃

C　M　R　R：150dB以上
N　M　R　R：60dB以上

■制　　御
制　御　周　期：0.1s／３チャネル
制 御 モ ー ド：PID、PD、ON-OFF、３位置（２出力の場

合）（チャネルごと選択）
制　御　出　力：mA、リレー、SSR

１出力／２出力選択可（チャネルごと
選択）

P 　 I 　 D：マルチPID/プログラムドPID
（全チャネル共通選択）
　マルチPID；

８種の中からステップごとに設定
　プログラムドPID；

リファレンスポイント３点によ
る比例演算方式

出力リミット：上下限のマルチ出力リミット／プログ
ラムド出力リミット（PIDと連動）但
し、第２出力はリミッタ無し
　マルチ出力リミット；

８種の中からステップごとに設定
　プログラムド出力リミット；

リファレンスポイント３点によ
る比例演算方式

出力リミット動作は単純リミット
（下図：下限リミットを20％、上限リ
ミットを80％とした場合の例）

制　御　定　数：Ｐ；0.1～999.9％
Ｉ；0.01～99.99min
Ｄ；0.00～20.00min
DEAD BAND（デッドバンド係数）；
±（０～0.500）（２出力時のみ有効）

HYS（３位置制御時のヒステリシス幅）；
0.00～20.00％

MR（マニュアルリセット：PD制御の時
有効）；0.0～100.0％

自 動 ／ 手 動：バンプレス、バランスレス切換
第１出力がPIDまたはPD制御時可能

正 ／ 逆 動 作：チャネルごとにスイッチで設定
（但し、２出力形は逆動作固定）

サイクルタイム：１s単位で1～120s但し、リレー接点出
力、SSR駆動出力の場合

プリセット出力：0.0～100.0％（出力リミット内）
自己診断異常、PV異常、停電リミット
オーバ時出力

＊1
＊2
＊2
＊2 
 
 
 
 
＊3 
＊3 
 
 
 
＊4 
 
 
 
 
 
 
 

＊5 
＊6 

Ｂ 
Ｒ 
 
Ｓ 
Ｋ 
 
 
Ｅ 
 
 
Ｊ 
 
 
Ｔ 
 

WRe5-26 
Ｎ 
PLⅡ 
 
Ｕ 
Ｌ 

Au-Fe 
PR40-20 
 
 

  Pt100 
 JPt100

B        
R1　   
R2      
S       
K1 
K2 
K3 
E1 
E2      
E3       
J1 
J2 
J3 
T1      
T2 
Ｃ 
N 
PL1 
PL2 
Ｕ 
Ｌ 

AUFE 
PR 
Pt0、JPt0 
Pt1、JPt1 
Pt2、JPt2 
Pt3、JPt3 
Pt4、JPt4

レンジ記号 入　力 精　　度 

 ±（0.05％ F.S. 
       ＋1digit） 
 但し 
 －200～０℃ 
 ±（0.15％ F.S. 
       ＋1digit） 
 

 ±（0.2％ F.S. 
       ＋1digit） 
 ±（0.05％ F.S. 
       ＋1digit） 

 ±（0.1％ F.S. 
       ＋1digit） 

＊1　      ０～400℃±4％ F.S. 
              400～800℃±0.15％ F.S. 
＊2　      ０～200℃±0.15％ F.S. 
  
  
 
 
 
＊3     －270～－200℃±2％ F.S. 
　  
 
　 
 
＊4     －270～－200℃±1％ F.S. 
  
 
 
 
 

＊5           ０～20Ｋ±0.5％ F.S. 
                 20～50Ｋ±0.3％ F.S.  
＊6           ０～300℃±1.5％ F.S. 
               300～800℃±0.8％ F.S.

備　　考 
 

 

精度定格表 
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100　　演算結果（％） 

入力折線近似：mV、Ｖ、mA入力（分割点：16）
カーブを持つDC入力をスケーリング
範囲に設定した分割点（最大分割点：
16、15折線）によりリニアライズ可能

開平演算機能：mV、Ｖ、mA入力時設定可能
入力を開平演算（√）、低レベル入力域
をカット（演算出力0）する入力カット
オフ機能付き

バーンアウト：熱電対、mV入力…アップスケール
セ ン サ 補 正：熱電対、測温抵抗体入力に適用

０～±200℃
入力フィルタ：
●移動平均………………１～８回
●一次遅れフィルタ……０～20s
（但し、一次遅れを設定すると移動平均は行わない）
スケーリング：mV、Ｖ、mAレンジはスケーリング可

（－1.9.9.9.9～7.9.9.9.9）
熱電対、測温抵抗体用レンジは設定範
囲リミッタ付

P　V　異　常：設定可
信 号 源 抵 抗：
●熱電対、mV入力の場合、約0.15μV/Ωの影響
　測温抵抗体のリード線抵抗5Ω以下
入　力　抵　抗：
●Ｖ入力………約1MΩ
●電流入力……約250Ω
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オートチューニング ：有（チャネルごと実行）
第１出力がPIDまたはPD制御時有効
種類
マニュアルAT；実行するポイントお
よび実行を手動設定
プログラムAT；プログラムRUN中、
SPが実行ポイントに達した時点
で自動的にAT実行

アンチオーバシュート：有／無（チャネルごとに選択）
制御出力の種類：(1)第1出力；電流、SSR駆動、リレー

●電流出力；
4～20mA DC
（Max 600Ω）
0～5mA DC
（Max 2kΩ）

●SSR駆動出力；
ON …15V DC

（Max 20mA）
OFF…0V DC

●リレー接点出力；
ａ接点 250V AC
3A（抵抗負荷）
30V DC 3A（抵抗負荷）

(2)第2出力；電流、SSR駆動、リレー
　……オプション
定格は(1)項に同じ

■警　　報
点　　　　　数：(1)標準チャネル別警報；２点／チャネ

ル（１～３チャネル用）
(2)追加チャネル別警報；DO（16点）の
うち最大６点（２点／チャネル）を
使用可能（１～３チャネル用）

(3)補助警報；DO（16点）のうち任意に
使用可能

種　　　　　類：(1)標準チャネル別警報；偏差上限、
偏差下限、測定値上限、測定値下限、
偏差絶対値、SP上限、SP下限

(2)追加チャネル別警報；(1)と同じ
(3)補助警報（DO1～16に設定可）；
PV異常警報（上限、下限）
A I警報（上限、下限）………………

オプション（Max３点）
AO警報（上限、下限）………………

オプション（Max３点）
ヒータ監視警報……………………

オプション（Max４点）
ヒータ監視警報にはヒー
タ監視ユニット（ZE7201
別売）、オプション拡張I/F
（ARCNET®）およびI/F
ケーブルが必要です。

設　定　範　囲：待機機能（SP上限、SP下限警報時なし）
……………………………有／無設定
ヒステリシス幅（SP上限、SP下限警報
時なし）………………… 0～レンジ幅

測定値警報…………レンジの全範囲
偏差警報…………… 0～±レンジ幅
設定値警報…………レンジの全範囲
偏差絶対値警報……… 0～レンジ幅

内蔵リレー接点：出力；１ａ接点
容量；250V AC 0.5A
内容；６点、片側コモン
DO13；チャネル１警報No.1

またはDO13アサイン内容
DO14；チャネル１警報No.2

またはDO14アサイン内容
DO15；チャネル２警報No.1

またはDO15アサイン内容
DO16；チャネル２警報No.2

またはDO16アサイン内容
DO17；チャネル３警報No.1

または全点共通警報
DO18；チャネル３警報No.2＋FAIL

またはFAILのみ

■DO
点　　　　　数：16点（リレーアダプタ用またはオープ

ンコレクタ；12点、内蔵リレー接点；４
点）
リレーアダプタ接点；
　250V AC 1A（抵抗負荷）
　  30V DC 1A（抵抗負荷）

（WMSU0584A0101別売）　
内蔵リレー接点；
　250V AC 0.5A（抵抗負荷）
　  30V DC 0.5A（抵抗負荷）
オープンコレクタ；
　30V　20mA DC（コネクタ出力、４m
　DOケーブルHMSU3504A04別売）

種　　　　　類：
●シーケンス出力
●タイミングDO（ON時間設定可１～1999秒）
●RUN DO（チャネル別）
●END DO（チャネル別）
●MAN DO（チャネル別）
●警報（警報項参照）
●コンディションWAIT ALM（チャネル別）
●ギャランティソークWAIT ALM（チャネル別）
●停電リミットオーバー出力

■DI
点　　　　　数：16点（コネクタ入力、４m DIケーブル添付）
種　　　　　類：
●コンディション入力
●RUN/STOP（チャネル別または共通）
●ADVANCE （チャネル別）
●RESET（チャネル別または共通）
●パターン切換（チャネル別または共通）
●AUTO/MAN（チャネル別）
●コントロールSTOP（チャネル共通）
●SP REMOTE/LOCAL（チャネル別）
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●CASCADE/LOCAL（チャネル別）
●制御チャネル切換（広帯域制御または異種入力連動
制御）

接　点　入　力：無電圧接点入力
　内部電圧 5V DC
　駆動電流 1mA DC

■表　　示
表 　 示 　 器：LCD

フルドットTFTカラーLCD
（320×234ドット）

各種データ表示・設定
画面サイズ；100.8(W)×75.6(H)mm
バックライト；LED
LED
●RUNランプ（６ヶ）
　プログラムRUN時点灯
　プログラムEND時点滅
●ALMランプ（３ヶ）
　警報発生時点灯
　チャネル内の全警報のOR
●MANランプ（３ヶ）
　MAN時点灯
　オートチューニング実行中点滅
●COMMランプ（１ヶ）
　通信リモート時点灯
●POWERランプ（１ヶ）
　通電中点灯

LCD表示更新周期：約１s
LCDバックライト制御：自動消灯；人センサにより３分以上人

間の動きが検知されない場
合

自動点灯；人間の動きが検知された場合
手動点灯；キーが押された場合

■共　　通
停電リミット：スイッチで有／無選択可

リミット時間 ；８秒から１時間８分ま
で10段階設定

停電時間が設定時間を超えた場合、プ
ログラムSTOP、RESET、制御MAN、出
力はプリセット値となる。

オールリセット：PARAキーとCHキーを同時に５秒以上
押した場合にオールリセットする。
（レンジ指定、サブコード指定のデータ
は除く）

アプリケーション：
●マルチループ制御
●プロファイリング制御
●マスタ／スレーブ制御
●広帯域制御
●ワーク温度（ T）制御
●協調制御
●異種入力連動制御
●その他

フェイルセーフ：ウォッチドッグタイマ、各種自己診断
により計器異常時に出力をプリセッ
ト出力値へ移行。
FAIL出力（CPU異常時、自己診断異常
時）

メモリバックアップ ：不揮発性メモリ
自　動　復　帰：２分間キー操作がないとき現チャネル

の基本画面に戻る
外　形　寸　法：144W×144H×210D
使用温度範囲：－10～＋50℃（オプションなし時）

  －10～＋45℃（オプション取付時）
定格電源電圧：100～240V AC
電源電圧範囲：85～264V AC
定格電源周波数：50/60Hz
電源周波数範囲：45～65Hz
質　　　　　量：約３kg
消　費　電　力：Max 60VA
添 　 付 　 品：取付金具、取扱説明書

DIケーブル
安　全　規　格：UL3101-1準拠

■オプション
AO（アナログ伝送）：Max３点

入力スケーリング範囲（出力値は０～
100％、ヒータ抵抗は0～99.99Ω）に対
して、0～5V DC、1～5V DC（受信抵抗、
10kΩ以上）のいずれかを選択可
測定値（PV）、設定値（SP）、出力値
（OUT）、プログラム出力値（独立または
連動プログラム）、 T（PVまたはSP）、
オプションAIまたはヒータ抵抗を選択
精度定格  ±0.1％、分解能  0.05％以上

A　I ：Max３点、各チャネル絶縁、精度、レン
ジ等PV入力と同じ

通　信　機　能：RS-232C、RS-422A、GP-IBのいずれか選択
●RS-232C
通信方式；半２重通信（非同期式１：

１通信）
通信速度；9 6 0 0、4 8 0 0、2 4 0 0、

1200、600、300bps
同期方式；調歩同期
キャラクタ構成；スタートビット１、データ

ビット７（ASCII）、パリティ
ビット１、ストップビット２

誤り検出；垂直パリティ（偶数）、チェッ
クサム、タイムアウト

●RS-422A
通信方式；半２重通信（非同期式N：

１通信）
通信速度；9600、4800、2400、1200、

600、300bps
同期方式；調歩同期

5
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キャラクタ構成；スタートビット１、データ
ビット８、パリティビット
１、ストップビット１

誤り検出；垂直パリティ（偶数）、チェッ
クサム、タイムアウト

接続台数；16台 Max.
（通信ケーブル別売）
RS-232C通信ケーブル（別売）
　ホスト側DSub25P付；
　　　12m（HMSU3506A12）
　ホスト側DSub9S付；
　　　4m（YPS471B040001A）
　　　12m（YPS471B040002A）

拡 　 張 　 I /F：拡張機能用LAN
  （ARCNET ®） トークンバスＮ：Ｎ通信

伝送速度2.5Mbps
20ノード／ネットワーク
255ノードMax （HUB使用）
応用…●ヒータ監視ユニット
　　　　　Max９台接続可能
　　　●協調制御（マルチループ）
　　　　　プロファイリング制御
　　　　　マスタ・スレーブ制御
　　　　　協調制御
　　　　　EC1200をMax６台接続可能
拡張I/Fケーブル（別売）
　　　2m（HMSU2032A7601）

6
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各部の名称

1

RUN
STOP

NEXT
PAGE

BACK
PAGE

PTN PRGRSTADV

SP

A/M

OISPR/LBIAS

CHPARAPID

2 3 1 2 3
RUN MAN

1

7

4

1

8

5

2

9

6

3

━ 

0

CHG
CLR

2 3 COMM POWER
ALM

4 5 6

ENT

画面操作キー 

ファンクションキー 

プログラム操作キー 

プログラムRUN表示 

LCD

テンキー 

クリアキー 

設定項目選択 
　／エントリキー 

人センサ 

電源ON表示 

通信リモート表示 

アラーム表示 

MAN動作表示 

1
1

CH

1

CHMASTER
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 

MASTER
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP

OUT1 100. 0％ OUT2
TARGET SP

100. 0％ 
1700. 0

AO1 1000. 0％ 
AO2 50000
AO3 3. 00

1700. 0
1000. 0％ 
50000
3. 00

01 SP

TIME 5h59min59s

1　2　3　4． 5℃ 

MASTER
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 2

CH

MASTER
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 3

CH

D I
DO

23

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

全体表示 

CHキーの動き 

オペレーション表示モード 

CH

チャネル 
個別表示 

チャネル6 
個別表示 

CH

CH

CH

123

6

CH AO
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP

OUT1 100. 0％ 100. 0％ OUT2
TARGET SP
AO1
AO2
AO3

01 SP

TIME 5h59min59s

1　2　3　4． 5℃ 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

123

D I

DO

D I

DO

●独立AOプログラム有り時のみ表示 

7
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1
1

CH MASTER
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 

MASTER
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 2

CH

MASTER
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 3

CH

D I
DO

D I
DO

D I
DO

D I
DO

2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

CH1～3 
マスタ 

全体表示の詳細 

基本画面 

表示条件（未記入は無条件） 

●プロファイリング制御でAIが 
　2点以上またはスレーブが 
　3チャネル有る場合のみ 

●　T制御のみ 

●独立AOプログラム有り時のみ 

●DOに一つでもアラームが 
　アサインされている場合 

1
1

CH
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 

STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 

PVINNER 1　2　3　4． 5℃ 
RATERUN 999. 99    　／min

MASTER
SURFACE
SURFACE

PV 1　2　3　4． 5℃ 
SP 1　2　3　4． 5℃ 

2

3

1
1

CH SLAVE
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 

SLAVE
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 2

CH

SLAVE
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 3

CH

2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

CH1～3 
スレーブ 

3

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

CH1～3
T

T

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

1
4

CH AO
PTN 001
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 

AO
PTN 001
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 5

CH

AO
PTN

SERF. PV 1000. 0

1000.0

300.0

0

L   ; H   ; TIME   ; 3h

ALARM STATUS

ALARM CH1 CH2 CH3

1 DEV-H PV-L

2 DEV-L

3 SP-H

4

300. 0 1000. 0

1 2 3

△T PV 1. 0
IN. PV 1001. 0
HEATER 1010. 0

REALTIME  TREND

001
STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 6

CH

2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

CH4～6 
AO

3

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

12
アラーム 
状態1

3

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

ALARM STATUS

DONo STATUS STATUSDONo

1 AI 1-L 2 AI 2-H

HEAT
HEAT

HEAT

3 4

65

7

9

AO 1-L

11
13
15

8

12
10

14
16

12
アラーム 
状態2

3

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

SETUP LIST 1

PROGRAM TYPE 3P-3C

PROGRAM ACTION X-Y

PROGRAM TIME h-min-s

PROGRAM RATE U／min

PID／LIMIT MODE PROGRAMED

COMM.

COMM.

ADORESS 00

SPEED 9600

12
機器構成1

3

， 

， 

NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

CH1～3 
トレンド 

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE， 

NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

8
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1　2　3　4． 5℃ 

マスタ 

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

SETUP LIST 2

CH1 CH2 CH3

INPUT K1 K1 R1

LOW －200．0

1370．0

－200．0

1370．0

0．0

1760．0HIGH

CONT1 PID ON-OFF

ON-OFF

PD

OUT1 mA RERAY SSR

CONT2

OUT2 RERAY

12
機器構成2

3

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

OPTION AI

A I 1
1　0　0． 0℃ A I 2
5　0　0． 0℃ A I 3

12
オプション 
AI状態 

3

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

99.99 500.0

HEATETR DATA

HEATETR No

1
99.99 500.02
99.99 500.03
99.99 500.04
99.99 500.05
99.99 500.06
99.99 500.07
99.99 500.08
99.99 500.09

Ω A12
ヒータ 
監視状態 

3

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

1

CH MASTER
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP

OUT1 100. 0％ OUT2
TARGET SP

100. 0％ 
1700. 0

AO1
AO2
AO3

01 SP

TIME 5h59min59s

1　2　3　4． 5℃ 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

123

スレーブ 

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

1

CH SLAVE
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP

OUT1 100. 0％ OUT2
TARGET SP

100. 0％ 
1700. 0

AO1
AO2
AO3

01 SP

TIME 5h59min59s

1　2　3　4． 5℃ 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

123

グラフ 
1

1000.0

0.0

CH
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

01 SP

TIME 5h59min59s

1　2　3　4． 5℃ 

123

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

1

CH
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP

RUN RATE 999. 99　／min
TARGET SP 1700. 0％ 
S. PV 1000. 0

1000. 0I. PV

01 SP

TIME 5h59min59s

1　2　3　4． 5℃ 

D I

DO

D I

DO

D I

DO

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

12

TT

個別表示（CH1～3）の詳細 

基本画面 

表示条件（未記入は無条件） 

●　T制御時のチャネル1のみ 

●プロファイリング制御時の 
　プログラムチャネルのみ 

●オプションAI接続時 

●ヒータ監視ユニット接続時 

1000. 0％ 
50000
3. 00

1000. 0％ 
50000
3. 00

9
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AO

個別表示（CH4～6）の詳細 

SP設定（定値SP） 

BIAS設定 

他画面 

4

CH AO
PTN 001
STEP

TARGET SP 1700. 0％ 

01 SP

TIME 5h59min59s

1　2　3　4． 5℃ 

D I

DO

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

123

または 

1

CH MASTER
PTN 001
STEP

CONSTANT SP 1000. 0℃ 
AO1 1000. 0 ％ 
AO2 50000
AO3 3. 00

01
PV

CONSTANT SP

1　2　3　4． 5℃ 

123

または 

1

CH SLAVE
PTN 001
STEP

CONSTANT SP 1000．0℃ 
AO1 1000．0 ％ 
AO2 50000
AO3 3．00

01
PV

CONSTANT SP

1　2　3　4． 5℃ 

123

1

CH AO
PTN 001
STEP

CONSTANT SP 1000．0℃ 

01

CONSTANT SP123

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

SP

他画面 

BIAS

BIAS

R. POINT CH1 CH2 CH3

1 0 0 0. 01 0 0 0. 01 0 0 0. 0 1 0 0 0. 01

1 0 0 0. 0CH1
1760.0

0.0

0.0 1760.0

CH1
CH2
CH3

1 0 0 0. 0CH2 1 0 0 0. 0CH3

1 0 0 0. 01 0 0 0. 01 2 0 0. 0 1 0 0 0. 02
1 0 0 0. 01 0 0 0. 01 4 0 0. 0 1 0 0 0. 03
1 0 0 0. 01 0 0 0. 01 0 0 0. 0 1 0 0 0. 04
1 0 0 0. 01 0 0 0. 01 2 0 0. 0 1 0 0 0. 05
1 0 0 0. 01 0 0 0. 01 0 0 0. 0 1 0 0 0. 06
1 0 0 0. 01 0 0 0. 01 2 0 0. 0 1 0 0 0. 07
1 0 0 0. 01 0 0 0. 01 4 0 0. 0 1 0 0 0. 08

No. 1

グラフ 

4

1000.0

0.0

CH
PTN 001 PV 1　2　3　4． 5℃ 
STEP

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

01 SP

TIME 5h59min59s

1　2　3　4． 5℃ 

123

基本画面 

表示条件（未記入は無条件） 

●独立AOプログラム有り時のみ 

CH 1

バイアス設定 

バイアスグラフ 

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

BIAS No. 1

CH 1

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

STEP 01 SP 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

10
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他画面 

PID

PID

PID＆R

R. POINT
RUN PID

P（％） I（min） D（min） P（％） I（min） D（min） 

1 0 0 0. 0

2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9

999.9

P I

0.1 0.01

D

0.00
0.0 1760.0

99.9 20.0

2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9

1
1 2 0 0. 02
1 4 0 0. 03

POINT CHECK CHECK （MASTER） 

PID＆R POINT  （MASTER） 

CH 1

マスタプログラムドPID

マスタPIDグラフ 

または 

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

PID＆R

R. POINT
RUN PID

P（％） I（min） D（min） 

1 0 0 0. 0

2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9

2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9

1
1 2 0 0. 02
1 4 0 0. 03

POINT CHECK （SLAVE） 

CH 1

または 

STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

AUTO TUNING

R. POINT1 1 0 0 0. 0
R. POINT2 1 2 0 0. 0
R. POINT3
TUNING POINT
TUNING MODE
TUNING

NOR
START

1 4 0 0. 0

CHECK

CH 1

AT

または 

STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

CH 1

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

スレーブプログラムドPID

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

999.9

P I

0.1 0.01

D

0.00
0.0 1760.0

99.9 20.0

PID＆R POINT  （SLAVE） 

スレーブPIDグラフ 

T-PID

（　T） 

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

1 2 3

AUTO TUNING

AT SP
AT SP1

SP3AT
AT SP5
AT SP7
TUNING

No.
0. 0
0. 0
0. 0
0. 0

AT SP2
SP4AT

AT SP6
AT SP8

0. 0
0. 0
0. 0
0. 0

START

CHECK

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

1 2 3 4 5 6 7 8

PID CHECK

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

P（％） I（min） D（min） 
2 0. 0 09 9. 9 99 9 9. 9

第2出力P

（2nd OUTPUT） PID CHECK

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

2nd-P（％） 9 9 9. 9
DEAD BAND 0. 0 0 0

PID

AT. SP

2 0. 0 09 9. 9 91 0 0 0. 0  9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9

1
1 2 0 0. 02
1 4 0 0. 03
1 0 0 0. 04
1 2 0 0. 05
1 0 0 0. 06
1 2 0 0. 07
1 4 0 0. 08

（MASTER） 

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

P（％） I（min） D（min） 
CHECKPID

AT. SP

2 0. 0 09 9. 9 91 0 0 0. 0  9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9
2 0. 0 09 9. 9 9 9 9 9. 9

1
1 2 0 0. 02
1 4 0 0. 03
1 0 0 0. 04
1 2 0 0. 05
1 0 0 0. 06
1 2 0 0. 07
1 4 0 0. 08

（SLAVE） 

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

表示条件（未記入は無条件） 

●　T制御時のチャネル1のみ 

●2出力モードのチャネルのみ 

●プログラムドPID時のみ 

●プロファイリング制御時の 
　マスタチャネルのみ 

●プロファイリング制御時の 
　マスタチャネルが 
　プログラムドPID時のみ 

11
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＊ 

＊ 

＊ メニュー No.

他画面 

PARA

R/L

機種、セットアップにより表示メニューが変わります 

PARA
PARA

各項目 
設　定 

PARAMETER MENU

1：ALARM
2：OUTPIT LIMIT
3：SENSOR PARAMETER
4：CONTROL PARAMETER
5：PROGRAM PARAMETER
6：MEMORY CARD
7：POWER DOWN RESET
8：△T PARAMETER

SELECT No.1

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

パラメータ 
メニュー 

他画面 

R/L

COMM REMOTE/LOCAL

COMMUNICATION REMOTE

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

通信R/L切換 

CASCADE/LOCAL CHECK

CHECK

CH1

REMOTE SP 1 2 3 4. 5

CH2

1 2 3 4. 5

CH3

CH1 CH2 CH3

1 2 3 4. 5

C. WIDTH 1 0 0. 0 2 0 0. 0 1 4 0. 0

1 0 0 0. 0 1 0 0 0. 0 1 2 3 4. 5
LOCAL LOCAL CAS

LOCAL SP
CONTROL

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

プロファイリング切換 

CONVERTING WIDTH

CHECK

CH1 CH1 CH1

SP LOCAL LOCAL LOCAL

SP MODE

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

プロファイリング 

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

SP切換 

PARAMETER MENU

9：AI ALARM
10：AO ALARM
11：ALARM HOLD
12：HEATER ALARM

SELECT No.1

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

パラメータ 
メニュー 

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE ， 

NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

， 
NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

ENT

PARA

各項目 
設　定 

ENT

表示条件（未記入は無条件） 

●通信付き場合のみ 

●プロファイリング制御時のみ 

●プロファイリング制御時のみ 

●ARCNETスレーブ時のみ 

12
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， 

他画面 

プログラム個別表示 

PRG

PRG

PRG

PRG

PRG

※1

PROGRAM DATA CHECK

PATTERN NO 001
COMMENT TEST-PROGRAM
BIAS No 1

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

パターンNo, 
チェック／ライト選択 

PROGRAM MENU

1：REPEAT／LINK　DATA

2：GRAPH

3：PROGRAM　DELETE

4：PROGRAM　COPY
No. SELECT 1

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

プログラム 
メニュー 

STEP No 0 0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

0. 0 0／min
1 0 0 0. 0

5 h 59 min 59 s

0 1

1 0 0. 0 0／min
1 2 0 0. 0

5 h 59 min 59 s

RATE
SP
TIME

NEXT NEXT STEP BACK 0 0 STEP

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

ステップその1

CHECK PROGRAM PTN 0 0 1 STEP 0 1

PTN 0 0 1 STEP 0 1 PROGRAMCHECK

REPEAT COUNT 9 9 9
START STEP 0 1
END STEP 9 9
LINK 0 2

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

リピート／リンク設定 

PTN 0 0 1

PROGRAM
1000.0

0.0

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

PATTERN

SCROLL

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

グラフ表示 

PTN 0 0 1

PROGRAM

DELETE NO
DELETE MODE

CH
PTN

CH
DELETE 1
DELETE
DELETE

0 0 1
START

COPY NO
COPY MODE

CH
PTN

CH
COPY 1
COPY
COPY

0 0 2
1

0 0 1
START

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

プログラム消去 

DELETE

PROGRAM COPY

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

プログラムコピー 

※1 実行パターンを選択した場合、実行ステップNo.の設定から始まる 
　　それ以外の場合0 0ステップの設定から始まる。 

※2 NEXTキー：次ステップ表示に移行 
　   BACKキー：0 0ステップ表示に移行 

CHECK PROGRAM PTN 0 0 1 STEP 0 1

STEP No 0 0

2 3 4 5 6 7 81

10 11 12 13 14 15 169

0. 0 0／min
1 0 0 0. 0

5 h 59 min 59 s

0 1

1 0 0. 0 0／min
1 0 0 0. 0

5 h 59 min 59 s

RATE
SP
TIME
D I

2 3 4 5 6 7 81

10 11 12 13 14 15 169

2 3 4 5 6 7 81

10 11 12 13 14 15 169

2 3 4 5 6 7 81

10 11 12 13 14 15 169

DO

NEXT NEXT STEP BACK 0 0 STEP

1 NEXTSTEP 2 STEP BACK

CH 1 STEP 01 PV 1　2　3　4． 5℃ 
PTN 001

ステップその2

ステップn

ステップn＋1

ENT

ENT1

PRG

ENT2

PRG

ENT3

PRG

ENT4

CLR

NEXT 
PAGE

BACK 
PAGE

※2

13
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形式と機能

EC1201A□□00

1P-1Cタイプ 

EC1201A□□□0

2P-2Cタイプ 

CH1

OUT1

SP

PV

P 

C 

CH2

OUT2

SP

PV

P 

C 

CH1

OUT1

SP

PV

P 

C 

CH2

OUT2

SP

PV

P 

C 

CH3

OUT3

SP

PV

P 

C 

EC1201A□□□0

1P-2Cタイプ 

P : プログラム 
C : コントロール 

（2P-2Cと1P-2Cは 
　スイッチ切換可） 

CH1

OUT1

P 

C 

CH2

OUT2

SPSP

PV PV

C 

CH1

OUT1

SP

PV

P 

C 

EC1201A□□□□ 

EC1202A□□□□ 

1P-3Cタイプ 

EC1201A□□□□ 

2P-3Cタイプ 

EC1201A□□□□ 

EC1203A□□10

3P-3Cタイプ 

（1P-3C、2P-3C、3P-3Cは 
　スイッチ切換可） 

CH1

SPSPSP

PVPV
CH3

PV

CH2

P 

OUT1

■ワーク温度差制御（　T） 
　ワーク表面温度（AI 1）と内部温度（AI 2）の差が一定値になるようにプ 
ログラムの傾斜を変更する制御方式である。この傾斜で決まるSP'とワー 
ク表面温度（AI 1）をマスタコントローラの入力としプロファイリング 
制御を行う。SW1はCASCADE／NORMAL、SW2は　T制御／通常制御、 
SW3は　T制御／最適傾斜プログラム（　T制御で得られた傾斜プログラ 
ム）の切換を行う。 

　2つのチャネルの制御出力をDI接点または設定されたポイント（温度） 
によって切換える。DIに切換条件がアサインされている場合、プログラ 
ムでの切換条件は無効となる（DI優先）。 
　DIで切換える場合、DIがOFFでチャネル1、ONの場合はチャネル2 
の制御出力をチャネル1の出力端子から出力する。出力切換はバンプレ 
スに行う。 

P：プログラム（SP,　TSP）、P'：傾斜変更後のプログラム、　T：　T 
コントロール、P"：最適傾斜プログラム、M：マスタコントロール、 
C：スレーブコントロール 

C 

OUT2

C 

OUT3

C 

CH1

SPSPSP

PVPV

CH3

PV

CH2

P 

P 

P' P"

CH1 

CH1

CH2

PV 

PV 

SP － 

＋ PV　T

OUT1

C 

OUT2

C 

OUT3

C 

P

　T

　T

　T

NOR

NOR
PV

AI 2 AI 1

OUT1

OUT1

PV PV

　T
SW1

CH2

SW1:

CH3
SW2
SP

SP

CAS

　T

　T CASCADE/　T NORMAL
SW2:　T NORMAL
SW3:　T/　T最適プログラム 

M

C

C C

P

EC1203A□□1□ 

CH1

CH2

PV PV 

PV 

OUT1

OUT3

SP

C C

P

CH3

C

P

OUT2

C

OUT3

C

SP

SP'

SW3

EC1203A□□□□ ■広帯域制御（2入力切換／1制御出力） 

■マルチプログラム制御

14
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■プロファイリング制御

EC1212A□1□□ EC1213A□□□0 EC1214A□□□0

EC1215A□□□□ EC1216A□□□□ EC1217A□□□□ 

EC1211A□1□0

P

M

M

C

CH1

PV

SP SP

CAS

NOR

PV
CH2

OUT2

P

M C

CH1

P

CH1 CH2

PV

SP SP SP

CAS

NOR

PV
CH2

OUT2

C

PV
CH3

OUT3

C

SP

PV

AI

CASNOR

M
PV

AI

NORCAS

SP

SPSP

OUT1

P

CH1

C

MPV

AI

CAS NOR

SP

SP

OUT1

P

CH1

C

MPV

AI

NORCAS

SP

SP

OUT1

P

CH2

C

MPV

AI

NORCAS

SP

SP

OUT2

P

CH3

C

MPV

AI

NORCAS

SP

SP

OUT3

P

CH1

CH2 CH3

C

M
PV PV PV

AI

NOR

CAS

SP SP SP

SP

OUT1

P

CH2

C

MPV

AI

NORCAS

SP

SP

OUT2

C

OUT2

C

OUT2

P

CH1 CH2 CH3

C

MPV

AI

NORCAS

SP

SP

OUT1

C

MPV

AI

NORCAS

SP

SP

OUT2

C

MPV

AI

NORCAS

SP

SP

OUT3

C

OUT3

P: プログラム 
M: マスタコントロール 
C: スレーブコントロール 

■異種入力連動制御（２入力切換／１制御出力）  EC1206A□□1□

P P

CH1

C

PV PV

PV

SP

OUT1

CH2

C

P

CH3

C

SP

＊1 ＊2

OUT3

＊1：連動プログラム 
＊2：連動も可能 

２つの異なったセンサ入力に対応する各チャネルの制御出力をDI接点または設定されたポイントによって切換える。
両チャネルのプログラムは連動する。連動プログラムはCH3、オプションAOを含め最大３本可能。

15
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形式構成

① ② ④ ③ ⑤ 

EC12　　　 A 

①基本形式 
01 

02 

03 

06 

11～17

マルチプログラム制御 

ワーク温度　Ｔ制御 

広帯域制御 

異種入力連動制御 

プロファイリング制御 

②入力レンジタイプ *2

１ 

２ 

Ｉ形 

 II 形 

⑦AI
０ 

１ 

２ 

３ 

なし 

１点 

２点 

３点 

⑧AO
０ 

4 

5 

6

なし 

V 1点 

V 2点 

V 3点 

⑨特殊 
０ 

Z

なし 

あり 

⑥通信 
０ 

１ 

２ 

４ 

５ 

６ 

なし 

RS-232C  

RS-422A  

ARCNETR 

RS-232C ＋ ARCNETR 

RS-422A ＋ ARCNETR

⑥ ⑦ ⑧ ⑨ 

なし 
4～20mA 
SSR  
リレー 
0～5mA 
なし 
4～20mA 
SSR  
リレー 
0～5mA 
なし 
4～20mA 
SSR  
リレー 
0～5mA 
なし 
4～20mA 
SSR  
リレー 
0～5mA

*1

*2  オプションAIを含め全チャネル共通 

 ③チャネル１出力 
　（１～９、Ａ～Ｈ、Ｊ～L）*3 
 

④チャネル２出力 
　（０～９、Ａ～Ｈ、Ｊ～L）*3 
 

⑤チャネル３出力 
　（０～９、Ａ～Ｈ、Ｊ～L）*3

*1 プロファイリング制御 
 

 
11 
 
 
12 
 
 
13 
 
 
14 
 
 
15 
 
 
16 
 
 
17 
 

内容 

形式 

 CH1:マスタ 
CH2:スレーブ 
CH3:未使用 
CH1:マスタ 
CH2:スレーブ 
CH3:スレーブ 
CH1:スレーブ 
CH2:スレーブ 
CH3:未使用 
CH1:スレーブ 
CH2:スレーブ 
CH3:未使用 
CH1:スレーブ 
CH2:スレーブ 
CH3:スレーブ 
CH1:スレーブ 
CH2:スレーブ 
CH3:スレーブ 
CH1:スレーブ 
CH2:スレーブ 
CH3:スレーブ 
 

 
AIは未使用 
 
 
AIは未使用 
 
AI1:マスタ 
AI2:マスタ 
AI3:未使用 
AI1:マスタ 
AI2:マスタ 
AI3:未使用 
AI1:マスタ 
AI2:未使用 
AI3:未使用 
AI1:マスタ 
AI2:マスタ 
AI3:マスタ 
AI1:マスタ 
AI2:マスタ 
AI3:マスタ 
 

１プログラム 
１マスタ１スレーブ 
制御 
１プログラム 
１マスタ２スレーブ 
制御 
１プログラム 
２マスタ２スレーブ 
制御 
２プログラム 
２マスタ２スレーブ 
制御 
１プログラム 
１マスタ３スレーブ 
制御 
１プログラム 
３マスタ３スレーブ 
制御 
３プログラム 
３マスタ３スレーブ 
制御 
 注．炉制御ではマスタチャネルで熱処理物近傍温度（内温）、 

　　スレーブチャネルでヒータ温度制御を行う。 
 
*3 出力指定 
 

０ 

１ 

２ 

３ 

４ 

５ 

６ 

７ 

８ 

９ 

Ａ 

Ｂ 

Ｃ 

Ｄ 

Ｅ 

Ｆ 

Ｇ 

Ｈ 

Ｊ 

Ｋ 

Ｌ 

チャネルなし 
4～20mA 
4～20mA 
4～20mA 
4～20mA 
4～20mA 
SSR  
SSR  
SSR  
SSR  
SSR  
リレー 
リレー 
リレー 
リレー 
リレー 
0～5mA 
0～5mA 
0～5mA 
0～5mA 
0～5mA

標準入力 

 

オプションAI 

 

コントローラ構成 

 

出力 
コード 

 

第１出力 第２出力 

16
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指定事項

レンジ指定、サブコード指定によりセットアップし、出
荷します。指定の無い項目は標準でセットアップ後出荷
となります。

レンジ一覧表

レンジ指定

PV/AI
PV（オプションAI含む）の入力レンジ、スケール、単位、

開平演算有無および接続方法を指定する。
●入力レンジ
1形はＫ熱電対、－200.0～1370.0℃（K1）が標準
2形はPt100、－200.00～650.00℃（Pt0）が標準
●スケール（小数点含む）、単位
入力種類がTC・RTDの場合はそれぞれの入力範囲、
mV・Ｖ・mAの場合は0.00～100.00（±10mVレンジの場
合は－100.00～100.00）％が標準値となる。
●開平演算有無
0：無し（標準）
1：有り
●接続方法
0：通常接続（標準）
1：絶縁型マスタ・スレーブ（チャネル2がマスタ）
2：非絶縁型マスタ・スレーブ（チャネル2がマスタ）

AO
オプションAOも同様に、ソース、スケールおよび単位

を指定する。
●ソース（出力元）
0：PV（標準）
1：SP
2：OUT（制御出力）
3：プログラム出力
4：ヒータ抵抗値
5： T PV
6： T SP
7：マスタチャンネルSP
8：AI
●ソースチャネル
0～3または1～9
ソース＝3（プログラム）の場合、1～3が連動プログラ
ム、0が独立プログラム
ソース＝4（ヒータ抵抗値）の場合1～9がヒータ監視
ユニットとなる。

●スケール（小数点含む）、単位（リニヤスケーリング）
0.0～100.0％（標準）
0.0.0.0.0～5.0.0.0.0

　　0.0  ～1820.0  ℃ 
　　0.0  ～1760.0  ℃ 
　　0.0  ～1200.0  ℃ 
　　0.0  ～1760.0  ℃ 
－200.0  ～1370.0  ℃ 
　　0.0  ～  600.0  ℃ 
－200.0  ～  300.0  ℃ 
－200.0  ～  700.0  ℃ 
－270.0  ～  300.0  ℃ 
－270.0  ～  150.0  ℃ 
－200.0  ～  900.0  ℃ 
－200.0  ～  400.0  ℃ 
－100.0  ～  200.0  ℃ 
－270.0  ～  400.0  ℃ 
－200.0  ～  200.0  ℃ 
　　0.0  ～2320.0  ℃ 
　　0.0  ～  300.0   K 
　　0.0  ～1300.0  ℃ 
　　0.0  ～1880.0  ℃ 
　　0.0  ～1390.0  ℃ 
　　0.0  ～  600.0  ℃ 
－200.0  ～  400.0  ℃ 
－200.0  ～  900.0  ℃ 
　　0.0  ～±10.0mV 
　　0.0  ～20.0mV 
　　0.0  ～50.0mV 
　　1.0  ～5.0Ｖ 
　　0.0  ～5.0Ｖ 
　　4.0  ～20.0mA 
－200.00～  650.00℃ 
－200.00～  400.00℃ 
－200.00～  300.00℃ 
－200.00～  200.00℃ 
－100.00～  100.00℃ 
－200.00～  650.00℃ 
－200.00～  400.00℃ 
－200.00～  300.00℃ 
－200.00～  200.00℃ 
－100.00～  100.00℃ 
 

II 形 
（16種） 

 

B 
R1 
R2 
S 
K1 
K2 
K3 
E1 
E2 
E3 
J1 
J2 
J3 
T1 
T2 
C 
AUFE 
N 
PR 
PL1  
PL2  
U 
L 
10mV 
20mV 
50mV 
1-5Ｖ 
0-5Ｖ 
20mA 
Pt0 
Pt1 
Pt2 
Pt3 
Pt4 
JPt0 
JPt1 
JPt2 
JPt3 
JPt4 
 

B 
R 
R 
S 
K 
K 
K 
E 
E 
E 
J 
J 
J 
T 
T 

WRe5-26 
Au-Fe  
N 

PR40-20 
PL II 
PL II 
U 
L 
mV 
mV 
mV 
V 
V 
mA 
Pt100 
Pt100 
Pt100 
Pt100 
Pt100 
JPt100 
JPt100 
JPt100 
JPt100 
JPt100 
 

レンジグループ 
 

レンジ記号 
 

入　力 
 

入　力　範　囲 
 

 I  形 
（29種） 

 入力 

 

PV 

 

 

AI 

 

 

チャネル 

1 

2 

3 

1 

2 

3 

 

入力レンジ 

R1 

R1 

K1 

 

スケール 

 

単位 

℃ 

℃ 

℃ 

 

開平有無 

―― 

―― 

―― 

接続 

 

0 

 

記入例 

AO

No. 

1 

2 

3

ソース 

1 

3 

3 

 

2 

2 

2 

 

スケール 

0～1600.0 

0～500 

0～2.000  

 

単位 

℃ 

SCCM 

SLM  

 

レンジ 

1～5V 

0～5V 

0～5V 

 

ソース  
チャネル 
 

記入例 

17
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サブコード

動作モード 

 Ａ 

タイプ① 

0 

1 

2

全チャネル独立（標準） 
１プログラム－２または３コントロール 
２プログラム－３コントロール 
 

タイプ② 

0 

1

プログラム個別動作（標準） 
プログラム一括動作 

プログラム 

Ｂ 

00 

01 

02 

03 

04

θ－Ｙ、℃／min、時分（標準） 
θ－Ｙ、℃／Ｈ、   時分 
θ－Ｙ、℃／min、時分秒 
Ｘ－Ｙ、時分 
Ｘ－Ｙ、時分秒 
 

RESET時動作 

Ｈ 

00 

01

SP保持（標準） 
00ステップSP 
 

プログラム終了時出力 

Ｊ 

00 

01

制御継続（標準） 
制御停止 

DI RUN/STOP 

Ｋ 

00 

01

モメンタリ（標準）（ONごとに切換） 
オルタネート（ON:RUN、OFF:STOP） 

ギャランティソーク 

Ｌ 

00 

01

無し（標準） 
有り 

プログラムリンク 

Ｍ 

00 

01

無し（標準） 
有り 

PID/出力リミットモード 

Ｆ 

 
00 

01

プログラムドPID  
（プログラムド出力リミット）（標準） 
マルチPID（マルチ出力リミット） 

停電リミット 

Ｄ 

00 

01 

02 

03 

04 

05 

06 

07 

08 

09 

10

停電リミット無し（標準） 
停電リミット有り、8s 
停電リミット有り、16s 
停電リミット有り、32s 
停電リミット有り、64s 
停電リミット有り、128s 
停電リミット有り、256s 
停電リミット有り、512s 
停電リミット有り、1024s 
停電リミット有り、2048s 
停電リミット有り、4096s

正／逆 

Ｃ　　　　　　　　　　（必要チャネル分） 

0  

1 

逆（標準） 
正 

チャネルNo.1 ～3 

 

※  １出力時は0～2を使用、（　）は２出力制御 
　　  モードを示す 
 

（必要DI分、コンディション入力以外にするDI No.を記入） 

制御モード 

E　　　　　　　　　　（必要チャネル分） 

0 

1 

2 

3 

4

PID ＋（ PID）（標準） 
PD ＋（ PD） 
ON －OFF  ＋（ ON － OFF） 
PD ＋（ ON － OFF） 
ON － OFF ＋（ PD） 
 

チャネルNo.1 ～3 

 

DI  No. 1～9、A（10）、B（11）、C（12）、D（13）、 
　　　  E（14）、F（15）、G（16） 
 

DIアサイン 

Ｎ 

0 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

A 

B 

C 

D 

E 

F 

G

コンディション 
RUN/STOP 
ADV  
RESET  
PTN-1  
PTN-2  
PTN-4  
PTN-8  
PTN-16 
PTN-32 
PTN-64 
PTN-128  
AUTO/MAN 
SPリモート／ローカル 
カスケード／ノーマル 
制御チャネル切換 
コントロールストップ 

アサイン内容 

～ 

チャネルNo.0～6  

全チャネル一括切換する場合（RUN/STOP,RESET, 
PTN）、制御チャネル切換およびコントロールスト
ップはチャネルNo.0とする。 
AOにプログラム出力する場合チャネルNo.は4～6を
使用する。 

18
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～ 
～ 

内蔵リレー機能選択（DO13～18）に出力する機能を設定 

Ｔ　　　　　　  （必要接点分） 

DO No.D（13）、E（14）、F（15）、G（16）、H（17）、 

　　　  J（18） 

 
0
 

 

 
1

警報（標準）Gで指定された警報を出力 
DO No.Jを"0"の場合は「警報＋FAIL」 
DO No.D～Gで"1"指定の場合は、 
DOアサインを出力（Pで指定された内容） 
DO No.Hで"1"指定の場合は「共通警報」 
DO No.Jで"1"指定の場合は「FAIL」 

D0アサイン 

Ｐ 

DO No.1～9、A（10）、B（11）、C（12）、D（13）、 

　　　  E（14）、F（15）、G（16） 

アサイン内容 

0 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

Ａ 

Ｂ 

Ｃ 

シーケンス（標準） 
タイミングDO 
RUN-DO 
END-DO 
MAN-DO 
C.WAIT 警報 
G.WAIT 警報 
警報 
オプションAI  警報 
オプションAO 警報 
ヒータ監視ユニット警報 
PV異常警報 
停電リミット時間オーバ 

A100 

A200 

A300 

A400 

A500 

A600 

A700 

A800 

A900 

AA00 

AB00 

AC00 

AD00 

AE00 

AF00 

AG00

偏差上限 
偏差下限 
測定値上限 
測定値下限 
偏差絶対値 
SP上限 
SP下限 
マスタ偏差上限 
マスタ偏差下限 
マスタ測定値上限 
マスタ測定値下限 
マスタ偏差絶対値 
マスタSP上限 
マスタSP下限 
上限 
下限 

警　　　報 

Ｇ 

チャネルNo.1～3  

警報1  

警報2 

0 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

Ａ 

Ｂ 

Ｃ 

Ｄ 

偏差上限（警報1:標準） 
偏差下限（警報2:標準） 
測定値上限 
測定値下限 
偏差絶対値 
SP上限 
SP下限 
マスタ偏差上限   * 
マスタ偏差下限   * 
マスタ測定値上限 
マスタ測定値下限 
マスタ偏差絶対値 
マスタSP上限 
マスタSP下限 

*1   *2         *3  *4         *5  *6 
 

* ： 形式EC1211またはEC1212のチャネル1では 
　　マスタ偏差上下限が標準 
 

*1   TでDO13を0と指定のとき指定警報をDO13に出力 
*2   TでDO14を0と指定のとき指定警報をDO14に出力 
*3   TでDO15を0と指定のとき指定警報をDO15に出力 
*4   TでDO16を0と指定のとき指定警報をDO16に出力 
*5   TでDO17を0と指定のとき指定警報をDO17に出力 
*6   TでDO18を0と指定のとき指定警報と 
  　 FAILをＤO 18に共通出力 
 

DO1～12はリレーアダプタまたはオープコレクタ出力 
DO13～16はTで"1"と指定された場合に出力 

（必要DO分、シーケンス出力以外にアサインをするDO No.と内容を記入） 

 

チャネルNo.0～6 

チャネルNo.0：アサイン内容が0、AまたはCの場合 

警報種類A100～AG00（アサイン内容が7～9 またはBの場合） 

（必要チャネル分） 1 2 3

※A100～AE00：アサイン内容を“警報（＝7）”とし 
たときのみ有効内A800～AE00はプ
ロファイリング制御時使用 

　AF00、AG00：アサイン内容を“オプションAI警 
報（＝8）”、“オプションAO警報（＝
9）”または“PV異常警報（＝B）”と
したときのみ有効 

 
タイミングDO ON時間（アサイン内容が1の場合） 
　　　　　　　1～1999s（0001～1999を記入） 
WAIT警報　ON待機時間（アサイン内容が5または 

6の場合の場合）1～1999s（0001
～1999を記入） 

CJC（基準接点補償）有無（オプションAI） 

R　　　　　　　　　　（必要AI分） 

0 

1

CJC有り（標準） 
CJC無し 

AI No.1～3 

CJC（基準接点補償）有無 

Q　　　　　　　　　　（必要チャネル分） 

0 

1

CJC有り（標準） 
CJC無し 

チャネルNo.1 ～3 
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工場出荷

パネルカット 端子接続図

レンジ指定、サブコード指定が無い場合、各項目は標準に設定され工場出荷されます。

単位：mm外　形

1

25

24

23

22

21

20

19

18

17

16

39

38

37

36

35

34

33

32

31

30

53

52

51

50

49

48

47

46

45

44

29

28

27

26

43

42

41

40

63

62

61

60

59

58

57

56

55

54

15

14

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

CH3

CH1

CH2
1 2 3 1 2 3

RUN MAN
1 2 3

ALM
4 5 6 COMM POWER

EC1200

（約150） 

144 185

パネル厚 10mmMax.

（210） 

約250

20

14
4

200以上 

20
0以
上
 

138－0＋1

13
8－
0
＋
1

アンチオーバシュート有無 

S　　　　　　　　　　（必要チャネル分） 

0 

1 

 

無し（標準） 
有り 

チャネルNo.1～3 

バイアス 

W

0 

1 

 

シングルバイアス（標準） 
プログラムドバイアス 

プリセット出力 

 U　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（必要チャンネル分） 

チャネルNo.1～3 

プリセット値 

0000（0.0のとき）（標準）～1000（100.0のとき） 

G

G

G

RS-232C
（GP-IB） 

DO

D I

1

2

～ 
13

DO18

3DO17

4DO16

5DO15

6DO14

7

8

9

10

11

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

CH3

配列・接続はチャネル3と同じ 

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

CH2

54

55

56

57

58

59

60

61

62

63

CH1

12

14

15 A

B16

17

18

19

DO13

CN1

CN2

CN3

COM

ARCNET

A I 3

DO

100-240V～ 
50/60Hz

60VA

L

N

＋ 

26AO3

AO2
RS422A

AO1

＋ 

27＋ 

28＋ 

29－ 

40 IN

IN

OUT

OUT

＋ 

41

42 ＋ 

43 － 

－ 

－ 

20

21

22

A I 2

＋ 

－ 

23

24

25

A I 1

OUTPUT1

OUTPUT2

INPUT

OUTPUT1

（RELAY） 

＋ 

－ 

＋ 

－ 

＋ 

－ 

＋ 

－ 

端子ネジサイズ：M3.5
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関連機器

仕　　様
警報出力またはシーケンス出力に使用します。
形　　　　　式：WMSU0584A0101
出　　　　　力：ａ接点12点
接　点　容　量：250V AC 1A、30V DC 1A（抵抗負荷）
電　　　　　源：100～240V AC 50/60Hz 15VA  Max.
質　　　　　量：約1.3kg
取　　　　　付：壁掛形
塗 　 装 　 色：メタリックシルバー
ケ　ー　ブ　ル：4m（HMSU3505A04：別売）

●リレーアダプタ
外形図 端子図

4.5
M4用取付穴 

61

t＝1.6
21 150

192

17
6

16
1

7.
5

× 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 × 

× 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 × 

× 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 × 

NO.1 NO.2 NO.3 NO.4 NO.5

NO.6 NO.7 NO.8 NO.9 NO.10

NO.11 NO.12

NL

15VA MAX
50/60Hz

100-240V

T3

T2

T1

OUTPUT

注 No.1～No.12はDONo．を示します。  

●EC1103リプレース用ベゼル
　H3Y47305□□：別売
外形図

項 図　　番 塗　装　色

1 H3Y4730501 M2-N1.5-FL-S
2 H3Y4730502 M2-N3.0-FL-S
3 H3Y4730503 M2-N7.0-FL-S
4 H3Y4730504 M2-2.5Y7/2-FL-S
5 H3Y4730505 M2-5Y7/1-FL-S
6 H3Y4730506 M2-7.5Y9/1-FL-S
7 H3Y4730507 M2-7.5BG4/1.5-FL-S
8 H3Y4730508 M2-7.5BG6/1.5-FL-S
9

10

11

12

13

14

1510

-0+0
.5

+0 -0
.5

-0.5
+0

-0
+0.54-R3

192

138

15
0

13
8

（角穴） 

裏面 

表面 

2
2

185

13
7
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SPEC-1232　第10版　2019.3

ご使用の際は取扱説明書をよく読んで、正しくお使い下さい。取扱上の
ご注意

このスペックシートは2003年4月現在のものです。
＊記載している仕様、デザインなどは予告なく変更することがあります。

お問い合わせ・お求めは

大倉電気ホームページ　ｈｔｔｐ：// www. ohkura. co. jp
本 社 ／工場 〒350-0269　埼玉県坂戸市にっさい花みず木1-4-4

TEL：049-282-7755（代）FAX：049-282-7001
営 業 本 部 〒170-0013　東京都豊島区東池袋4-24-3 ジブラルタ生命池袋ビル 8F

TEL：03-6851-0011 FAX：03-6851-0005
大 阪 支 店 〒532-0004　大阪市淀川区西宮原1-8-24 新大阪第3ドイビル 3F

TEL：06-6395-3601　 FAX：06-6395-3602
名古屋営業所 〒461-0005　名古屋市東区東桜2-10-1 ヤハギ東桜ビル 3F

TEL：052-935-5837　 FAX：052-935-3498
九 州 営 業 所 〒812-0035　福岡市博多区中呉服町2-7博多村山ビル 4F

TEL：092-263-8303　 FAX：092-282-8468
東 北 出 張 所 〒981-1104　仙台市太白区中田1-10-26-103

TEL：022-306-5480　 FAX：022-306-5490
広 島 出 張 所 〒730-0043　広島市中区富士見町16-22-801

TEL：082-569-8380　 FAX：082-569-8381

■ARCNETRは米国データポイント社の登録商標です。

22

このスペックシートは2019年3月現在のものです。



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Off
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket true
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends false
  /DetectCurves 0.1000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 524288
  /LockDistillerParams true
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Preserve
  /UCRandBGInfo /Remove
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile (None)
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 150
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages false
  /ColorImageDownsampleType /Average
  /ColorImageResolution 350
  /ColorImageDepth 8
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterColorImages false
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 150
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages false
  /GrayImageDownsampleType /Average
  /GrayImageResolution 350
  /GrayImageDepth 8
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterGrayImages false
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1270
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName <FEFF0068007400740070003a002f002f007700770077002e0063006f006c006f0072002e006f00720067ffff>
  /PDFXTrapped /False

  /SyntheticBoldness 1.000000
  /Description <<
    /JPN (Press1.4_Zip_Continue)
  >>
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


